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	课程《钢铁侠与大白的科技奥秘》
任 务 卡

《大白的敌人：模块机器人》（第六课时）

	· 任务要求：
Dr.蒋给大家提供了四段视频，每一段视频里都有一个机器人，请你判断一下它们是不是“自重构”模块化机器人，为什么？（请在任务卡下方的作答区域回答，并选择以下一种提交方式在里兰学院平台上提交任务结果）

	· 提交方式（任意选择一种即可）：
1.视频或者音频上传（推荐）。为了锻炼孩子的口头表达能力，我们推荐用视频的形式提交任务结果。家长可以用手机录一段视频，让孩子在视频中阐述下面视频里的机器人是不是“自重构”模块化机器人？为什么？最后点击“提交任务结果”按钮，在相应的地方上传视频。（视频时长限定在3分钟以内）
2.拍照上传。打印本任务卡，手写完成，然后将任务卡拍照上传。
3.word文档上传。直接在word文档上完成并保存上传。

	【任务上传时的标题都以“姓名+年级”来命名，例如“张未来+三年级”】
———————请在下周日前完成本次任务的提交———————

	作 答 区 域

	斯图加特机器人
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	你觉得这个视频中的机器人是“自重构”模块化机器人吗？
____no____（Yes/No）

	
	为什么？ 


由多个模块组成，但不能自行重组成其他形状，每一个模块也不能单独运动。这个看起来比较尴尬，爬高坡的时候爬了两次没有爬上去，所以我觉得它就算不作为模块机器人也需要改进其灵活性
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[image: image2.png]



	你觉得这个视频中的机器人是“自重构”模块化机器人吗？
____no____（Yes/No）

	
	为什么？ 
与上一个机器人类似，也没有模块机器人的所有特征，不能自行重组。但是灵活性比上一个机器人好一点

	Festo
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	你觉得这个视频中的机器人是“自重构”模块化机器人吗？
_____yes___（Yes/No）

	
	为什么？ 视频中看起来每一个模块都在运动，但是只是关节在动而已，没有模块被重组。不过我觉得它应该是可以做到自重组的，因为在模块的几个面上都有裸露的芯片和插口，应该是为重组而准备的。
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	···你觉得这个视频中的机器人是“自重构”模块化机器人吗？
_____yes___（Yes/No）

	
	为什么？

如课上所展示的日本机器人一样，可以做到自重组，且可以组成各种形状，自成一体。视频中间有一段马达在响，但机器人不动，我猜可能是内部在调整，这也是好多模块机器人需要进步的地方，运动要灵活，精准，快。



