问题1：我们将腿用1-6的数字进行了标记，说一说它在行走时，6条腿是如何运动的？它的脚的着陆顺序是什么？
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它的脚的着路顺序是1-4-6-2-3-6


 问题2：你觉得为什么它会选择这样的运动模式呢？
因为这样运动的原因是简洁高效，还可以保持重心。


 思考：你能帮它设计一个你觉得更好的行动方式/着陆顺序吗？ 如果不能，为什么呢？

可以换成1-3-2-4-5-6这样的方式更好。
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