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	课时十二：动力外骨骼与康复机器人

	通过这节课我们学习了动力外骨骼和康复机器人。康复机器人主要的作用就是帮助那些受伤的人或者残疾人恢复或者弥补受伤部位以前的功能。动力外骨骼技术，不仅可以让正常的人变得更加的强大，而且可以帮助残疾人或者受伤的人，恢复或者部分恢复他们正常的运动能力。

在这节课中，我们不仅带大家看到了世界上最先进的动力外骨骼，而且还看到了最先进的使用动力外骨骼技术的康复机器人。当同学们在为我们的科技是如何帮助残疾人重新站起来的时候，也需要牢牢记住：千里之行始于足下。我们的动力外骨骼以及很多的酷炫的机器人，都是需要设计者坚实的数学功底的。 比如我们在课堂上讲了，动力外骨骼需要以很快的速度测量和计算每一个关节的角度。而光是这一项任务的完成，就需要设计者懂得很多的数学知识，比如：数，时间，角度，长度，整数，小数分数，四则运算，坐标系，方程等等。 数学，作为工程科学的基础，有着非凡的重要性。如果我们的同学们，以后想要去设计世界上最先进的机器人，一定要学好数学。数学是做好机器人的基础。 

为了让大家更加充分地去思考数学的重要性，我们这节课的课后挑战，要问大家两个问题。 （温馨提示：可以请教家长也可以查阅资料。）


	第一关：在所有机器人中，你最喜欢的是哪个机器人？

	问题
回答区域
	我最喜欢的机器人是达芬奇机器人、仿生机器人和纳米机器人。




	第二关：谈一谈你觉得在设计这个你最喜欢的机器人的时候，哪些设计环节需要用到数学方面的知识？用到的是哪些数学的知识呢？

	问题
回答区域
	

计算的时候需要用到数学方面的知识、还有角度也需要。
概率、线性代数、微积分和高等几何等。



	提交作品（任选一种方式）请在12月6日24点前完成本次课后挑战任务的提交
为了锻炼孩子的口头表达能力，我们推荐用视频的形式提交任务结果，家长可以用手机录一段孩子的回答视频（视频时长限定在3分钟以内）
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