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《从达芬奇和纳米机器人到大白》


	课时十一：射波刀—斯坦福的秘密武器

	通过这两节课对于射波刀的学习，我们对于射波刀的原理及应用有了一个大概的了解。上节课的课后任务是利用射波刀原理去“消灭”癌细胞。并且通过学习我们了解了射波刀的一个非常大的优点就是它有能力实时监测肿瘤的位置，并让射线跟随病人的肿瘤移动而移动。

今天我们就以治疗人体的肺部肿瘤为例，让大家体会一下，有实时跟踪和没有实时跟踪能力，在治疗的时候会有多大的区别。 如下图，首先我们需要为射波刀设计治疗方案，这部分和上次挑战相似，相信大家可以很快顺利完成。 但是，如果我们这次治疗的肿瘤在病人的肺部，而不是脑部。那么这个肿瘤就会随着病人的呼吸而移动位置。
下一步，请点击“呼吸运动状态模拟”按钮。 这个时候你会发现病人的肿瘤和旁边的正常细胞组织都开始随着人体的呼吸而有规律的运动起来。不过这个时候，你就会发现，如果我们的放射治疗设备不具备跟踪能力，那么它就会打中人体的其他的正常的组织细胞。我们在这里，一共提供了三种不同的呼吸状态： 大，中，小， 供大家体验。你可以通过界面上“大”，“中”，“小”三个不同的按钮，来选择要体验的三种不同呼吸状态。
最后，点击“开启射波刀实时跟踪”这个按钮，就会开启射波刀的跟踪系统，让射波刀实时跟随病人肿瘤的移动而移动。 这个时候，你可以发现，就算病人的肿瘤随着呼吸运动范围很大，我们的射波刀仍然可以非常准确击中目标。这个就是射波刀的精妙之所在。 
体验完后思考以下三个问题挑战并将答案记录下来。

	第一关：通过人体运动状态模拟、射波刀实时跟踪模拟，你认为射波刀的精髓是什么？

	问题

回答区域
	

	第二关：一般的治疗方案中，由于放射设备不具备跟踪能力，需要人在治疗中屏住呼吸，来止住肺部肿瘤及周围细胞的运动，你觉得利用屏住呼吸的方式来控制肺部肿瘤及周围细胞运动这个方式好吗？你觉得屏住呼吸进行治疗的弊端有哪些？

	问题

回答区域
	

	第三关：你最喜欢射波刀的优点是哪个呢？为什么？

	问题

回答区域
	

	提交作品（任选一种方式）请在11月30日24点前完成本次课后挑战任务的提交
为了锻炼孩子的口头表达能力，我们推荐用视频的形式提交任务结果，家长可以用手机录一段孩子的回答视频（视频时长限定在3分钟以内）


