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《从达芬奇和纳米机器人到大白》


	课时七：Experience cyborg‘s training

体验半机器人的训练

	    在上次课后挑战中，我们对半机器人有了一个自己的定义和理解。但是你知道吗？在现实中，像Tilly Lockey这样的半机器人，她在装上了机械手臂之后，并不能马上实现对于机器手臂的自如操作。而是要经过很长时间的训练。这个训练实际上是一个重新学习的过程。   
    Tilly的机器手臂是通过她前臂仅存的肌肉获取信号的，而这些肌肉原来的功能并不是控制手部运动。因此Tilly需要重新学习如何使用这些肌肉来控制她的新的机器手臂。这个过程很多时候会让机械臂的使用者感觉很不自然。因为她需要把一个无关的肌肉运动和自己的手部运动对应起来控制手部动作。  

    我们今天专门设计了一个实验，来让大家体验一下，这种重新训练的不自然的感觉。但是一个半机器人就是从这种不自然的训练中，不断的训练，不断的重复，从不自然，变成自然的。 

	实验中，我们给大家提供了三种不同的控制方向模式。第一种，就是大家最自然，最适应的方式。 第二种，模式我们把控制方向的上下对调，左右对调。也就是说，你把鼠标往上移动，机器人反而会往下移动。 第三种，我们把控制方向逆时针旋转了90度。也就是说，当你把鼠标往右移动的时候，机器手臂会往上移动。

在第二种和第三种模式下，你的目的都是把海星抓到绿色圈内。 另外，你也可以增加挑战难度，让海星运动起来。
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	第一关：请在第二种模式下（上下对调，左右对调），对自己进行训练（训练5-10分钟），让自己适应这个新的控制模式。请问你在这种状态下把海星抓到绿圈里需要多少时间？你觉得适应这种新的控制模式容易吗？（可以自己选择是否让海星动起来）

	逆时针

旋转180°
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	所需时间
	第一关问题回答区域

	
	
	28.56秒
	很简单

	第二关：请在第三种模式下（控制方向逆时针旋转90度），对自己进行训练（训练5-10分钟），让自己适应这个新的控制模式。请问你在这种状态下把海星抓到绿圈里需要多少时间？你觉得适应这种新的控制模式容易吗？（可以自己选择是否让海星动起来）

	逆时针

旋转90°
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	所需时间
	第二关问题回答区域

	
	
	32.51秒

	还行，有点难

	升级挑战第三关：当海星随机移动，逆时针旋转90°。（选做）

	海星随机移动

逆时针旋转90°
	
	所需时间

	
	
	43.06秒



	谈一谈
	当你完成第一关和第二关后，谈一谈你的感受？

很难，要疯了！！！


	本课重点
	重点：我们的这个任务，就是要让大家通过一个简单的任务，体会到半机器人重新训练控制手臂是个什么感觉。就像在第三种模式下，你要重新把“右”这个方向，在脑子里对应到“上”这个方向，是很不自然的。而Tilly用前臂残留的肌肉去控制机器手臂的运动也是不自然的。不过经过很长时间的训练，半机器人是可以达到很好的控制效果。希望在未来我们的学员可以为半机器人设计出更容易控制的机器手臂。 

	提交作品（任选一种方式）请在11月1日24点前完成本次课后挑战任务的提交
为了锻炼孩子的口头表达能力，我们推荐用视频的形式提交任务结果，家长可以用手机录一段孩子的回答视频（视频时长限定在3分钟以内）


