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Master Robot (E#183A) Remote Robot (3Ziitl2:A)






《从达芬奇和纳米机器人到大白》


	课时五：当人装上机械手臂会怎么样
挑战任务: 远程机器人--放大控制

	通过上次课后挑战游戏，我们体验了远程机器人中，由大的主机器人去控制缩小的远端机器人，实现微操作。在现实生活中，我们也会用小的主机器人去控制大的远端机器人，以完成一些人为无法达成的操作。
如下图所示，蓝色中线左边的是主机器人，右边的是远端机器人（大的机器人）。在界面上方，可以通过调整滑块来调整远程机器人的时间延迟。在时间延迟下面是缩放比例的选择，可以通过选择来确定主机器人与远端机器人之间的倍数。在游戏中，需要通过主机器人控制远端机器人，将两个移动的海星夹入绿色的圆圈内。按下开始按钮，秒表开始计时，当你将两个移动的海星都放入绿色圆圈内后，时间停止，游戏结束并纪录所用时间。
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本次游戏共有四关，在正式开始闯关之前，可以提前熟悉一下游戏的操作再进行试验。

	第一关：延迟为0ms,主机器人和远端机器人的大小比例为2倍，测试3次并求出平均值

	延迟0毫秒
2倍
	第一次
	第二次
	第三次
	平均时间

	
	56
	32
	78
	63

	第二关：延迟为0ms,主机器人和远端机器人的大小比例为5倍，测试3次并求出平均值

	延迟0毫秒
5倍
	第一次
	第二次
	第三次
	平均时间

	
	30
	25
	28
	28

	想一想
说一说
	5倍好操作。


	升级挑战第三关：延迟为500ms,主机器人和远端机器人的大小比例为2倍

	延迟500毫秒
2倍
	最快时间
	若你此时能抓住小球，请记录你的最快时间，并自主选择挑战第四关；
若你此时抓不到小球，不必记录数据，谈一谈你的体验和思考。

	
	
	

	想一想
说一说
	在有500毫秒延迟的情况下，尝试用主机器人去控制放大的远端机器人，你有什么体验和思考呢？
很难操控

	终极挑战第四关：延迟为500ms,主机器人和远端机器人的大小比例为5倍

	延迟500毫秒
5倍
	最快时间
	若此时抓不到小球，不必记录数据，但一定要谈一谈你在本次实验中的启发和感受
也难操控，只是好了一点点


	
	
	

	提交作品（任选一种方式）请在10月18日24点前完成本次课后挑战任务的提交
为了锻炼孩子的口头表达能力，我们推荐用视频的形式提交任务结果，家长可以用手机录一段孩子的回答视频（视频时长限定在3分钟以内）


