我认为特斯拉汽车的自动驾驶系统处于L2至L3的过渡阶段
为什么呢？因为L2系统可同时控制纵向（加减速）+ 横向（转向），但是驾驶员必须全程监控路况、随时准备接管，责任主体是人，特斯拉的汽车完全可以胜任这一条件
但是L3系统可在特定条件下接管监控责任，驾驶员无需持续盯着路面，但是在某些情况下还需驾驶员及时接管，在蒋博的视频中必须时刻盯紧，不可以做其他的事情
我查阅资料和找到了一下一组信息
全球：FSD 官方标注为 FSD (Supervised)（监督版完全自动驾驶），明确要求驾驶员全程监督。
中国：FSD 被归类为 L2 级组合驾驶辅助，名称为 “智能辅助驾驶”，不允许宣传为 “自动驾驶”。
而FSD正是特斯拉的功能定位
而且特斯拉的汽车的功能只能实现高速自动跟车、车道保持、自动变道、城市道路红绿灯 / 无保护左转、自动泊车等。
而且系统不承担驾驶责任，任何情况下驾驶员必须手握方向盘、目视前方，随时接管。
[bookmark: _GoBack]所以综上所述特斯拉的汽车完全满足L2的要求，可以满足一些L3要求，但不完全属于L3

