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机器人特点对比表
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Optimus(擎天柱)
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Atlas (擎天柱)
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ASIMO

	Optimus特点：
模仿学习能力较强(人带着匹配它的装置操作一遍某动作，它可以几乎一模一样的重复一遍)
外在特征：关节部位都不明显（最形似于人的机器人）
	Atlas 特点：
运动能力较强（后空翻，跑步)，外在特征：双腿的关节部位，有装置，有利于弹跳，手部部位物体的形状，类似球体。胸部较大。
擅长方面：运动。
	ASIMO特点：
手部活动能力较强（液压），有语音功能；外在特征：使关节转动的部位非常明显。整体外貌像宇航员。
擅长方面：服务。


	3个机器人的相同点：
[bookmark: _GoBack]都可以做人类的部分简单的基础动作（直立行走）

	Optimus与其它机器人的不同点：
模仿学习能力较强；
关节部位都不明显（最形似于人的机器人）
	Atlas与其它机器人的不同点：
运动能力较强（后空翻，跑步)
手部部位物体的形状，类似球体。

	ASIMO与其它机器人的不同点：
手部活动能力较强（液压），有语音功能；整体外貌像宇航员。
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