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《从蜘蛛侠到小天使——爬墙机器人的进化》

课时五  任务卡
	任务一：I am a project manager

	问题
	接下来要设计新的爬墙机器人，现在有一个现成的机器人可供参考。如果你作为项目的负责人，你会选择使用现有的机器人平台还是设计一个全新的机器人？为什么？
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现成的机器人
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全新的机器人

	回答区域
	我想设计一个全新的机器人。因为虽然旧的机器人省钱、省时间、省资源，但是它不能完全满足我的需要，新的机器人可以按照我的设计思路完成任务目标。


	任务二：I am a Robot Designer

	问题
	现有一个爬墙机器人，但是它的行走步态部分还未完成，请你为该爬墙机器人设计行走的步态（Gait），并说明你的理由。

举例:（1234）为第一组脚，（5678）为第二组脚，第一组脚先迈步，第二组脚再迈步！

要求：在坚固稳定的情况下 走的越快越好！

	回答区域
	（12）为第一组脚，（34）为第二组脚，（56）为第三组脚，（78）为第四组脚，第一组脚先迈步，然后第二组、第三组、第四组脚依次再迈步。
理由：这样走支撑面大稳定，速度也相对快。
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	【任务提交】：1.视频或音频上传。将两个任务的回答拍摄为一个小视频。（时长小于3分钟）
2.Word电子文档上传。直接在此电子文档中作答，保存后上传。
若对提交任务结果的方法有疑问，可及时联系助教老师。
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新课程《变形金刚和大白是如何看世界的》已上线。


扫码即可购课，限时享受双十一特惠！








