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《从蜘蛛侠到小天使——爬墙机器人的进化》
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课时四  任务卡

	任务一：设计机器人的腿
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	对于在地上跑的六腿机器人，波士顿动力公司的团队设计了如左图这样的一款，其中半圆弧形状表示的是机器人的腿。机器人的腿，除了半圆弧形状的类型，还可以怎样来设计呢？请你来为机器人设计它的腿，画一画并向大家展示，说一说你的设计理由。

	回答区域

（右边红色长方形表示机器人的身体）
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	任务二：学习对象的选择

	课上我们分析了大自然里爬墙高手的不同攀爬策略，那么，要做一个爬墙机器人，我们应该学习如图哪一位攀爬高手呢？请你来谈一谈，并说明理由。
	①人类[image: image4.png]



	②猴子
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	③松鼠[image: image6.jpg]



	④昆虫
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	⑤蜘蛛
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	回答区域
	松鼠，昆虫，蜘蛛。因为他们不需要精准的计划就能很平稳地爬行。


	

	【任务提交】：1.视频或音频上传。将两个任务的回答拍摄为一个小视频。（时长小于3分钟）
2.Word电子文档上传。直接在此电子文档中作答，保存后上传。
请在一周内提交任务结果，若对提交任务结果的方法有疑问，可及时联系助教老师。


