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《从蜘蛛侠到小天使——爬墙机器人的进化》

课时二 任务卡  
	任务一：“好奇”号火星车
	问题：
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	我们今天讲了，腿更适合Unconstructed Terrain. 而火星表面也属于Unconstructed Terrain，那为什么“好奇”号火星车使用的是轮子呢？
（Ps：“好奇”号火星车视频见视频一）

	回答区域
	1、我认为，轮子的机器人更好从飞行器上降落到火星表面。因为轮子上方的“膝盖”可以为火星车起到减震作用，防止地面冲击对火星车的损害。
2、在火星上已经有很多机器人去探测过，比如海盗号。已经知道火星上没有陷沟和轮子不能行驶的地方，所以“好奇心”号火星车用的是轮子。


	任务二：

	问题
	作为一个项目负责人，我们下一阶段的研发需要决定一个问题，就是我们的机器人需要使用多少条腿。你会选择做一个有几条腿的机器人呢？请说明你的理由。
A  2条腿；      B  4条腿；    C  6条腿；     D  8条腿

	回答区 域
	我会选择做8-12条腿。此图只表示腿

越多，站得越稳。所以腿多一点能稳固
些，但也不要过多，我认为12条腿为
底线，如果腿过多，就会变得制作价格

昂贵，却不实用，那种机器人没有意义。所以我认为12条腿以内是合适的。
备注：12条腿只是我的猜想，因为没有时间去做实验。



	【任务提交方式】
1.视频或音频上传。任务一、任务二的回答分别拍摄小视频。（每个视频时长小于3分钟）
2.Word电子文档上传。直接在此电子文档中作答，保存后上传。
若对提交任务结果的方式有疑问，可及时联系助教老师。

	任务三：动手小挑战（选做）
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	根据视频二中的实验，自己动手试一试，看能不能完成相同的效果！
完成后拍摄小视频解释说明原理。
（ps：材料可选用生活中易找到的：硬纸板、橡皮泥等）


